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1. Podstawa opracowania
Podstawg dla wykonania niniejszego opracowania jest:

a) Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku Prawo o ruchu drogowym
(Dz. U. 2018 poz. 1990 t.j.)

b) Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych
(Dz. U. nr 170, poz. 1393 z p6zn. zm.),

¢) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegblowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw umieszczania na drogach (Dz.
U. Z 2003 roku, nr 220, poz. 2181 z p6zn. zm.),

d) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie
szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz.U. 2017.784 t.j.).

2. Cel wykonania projektu

Celem niniejszego opracowania jest zaprojektowanie czasowej zmiany organizacji ruchu

na czas budowy przylacza sieci cieplowniczej 2xDNS50 przy ul. Kormoranéw

w Gliwicach.

Inwestorem przedmiotowego przytacza jest Przedsiebiorstwo Energetyki Cieplnej —

Gliwice sp. z 0.0. z siedzibg w Gliwicach przy ulicy Krolewskiej Tamy 135.

Przebieg przytacza uzgodniono decyzja ZDM/1570/2019/KL z dnia 14.05.2019

o sygnaturze ZDM.436.161.2019.KL.

3. Droga i warunki ruchu

Droga — ul. Kormoranéw jest droga gminng bedaca w administracji Prezydenta Miasta

Gliwice. Jest to droga dwukierunkowa bez przejazdu o matym natezeniu ruchu

drogowego w obu kierunkach. Ruch ma charakter lokalny. Droga na odcinku

przedmiotowych prac posiada jezdni¢ o nawierzchni mineralno bitumicznej o szerokosci
ok. 5,50m. Po obu stronach drogi znajduja si¢ chodniki.

Przebieg drogi pokazano na zalgczniku graficznym opracowania — Plan orientacyjny — rys. nr 1.

4. Wykonanie robé6t w pasie drogowym i wystepujace zagrozenia

Przedmiotowe przylacze wykonane zostanie w obrgbie jezdni metodg wykopu
potéwkowego. Naruszone elementy pasa drogowego: jezdnia i chodnik zostang
odtworzone zgodnie z decyzja.

W trakcie prowadzenia robot przewiduje si¢ ruch pojazdéw budowy oraz pojazdéw
zaopatrujagcych budowe w materialy budowlane. Miejsca sktadowania materialéw do

wbudowania powinny miesci¢ si¢ w granicach wygrodzenia stosownymi zaporami.



Nalezy zwraca¢ szczegdlng uwage na cigglos¢ wygrodzen 1 zabrania¢ osobom
postronnym zblizania si¢ do miejsca rob6t. W zwigzku z usytuowaniem terenu budowy
w obrgbie pasa drogowego moga nastagpi¢ potracenia pracownikow przez pojazdy
poruszajace si¢ po drodze.

S. Istniejaca organizacja ruchu drogowego

Droga na odcinku objetym opracowaniem zlokalizowana jest w terenie zabudowanym.
Dopuszczalne predkosci pojazdéw, wynosza: 50 km/h w godzinach 5%-23% oraz 60 km/h
w godzinach 23%-5%,

Oznakowanie istniejgce pokazano na zatgczniku graficznym opracowania - rys. nr 2.

6. Projektowana organizacja ruchu drogowego
7. uwagi na konieczno$¢ zminimalizowania utrudnien w ruchu prace podzielone zostaty na
dwa etapy. Zabezpieczenie 1 oznakowanie prowadzonych robot sprowadza si¢ do
wlasciwego wygrodzenia obszaru rob6t 1 zastosowania typowego oznakowania
pionowego zwigzanego z robotami w pasie drogowym.
ETAP 1
* Do wygrodzenia miejsca rob6t wzdtuz jezdni na dlugosci prowadzonych prac
nalezy zastosowac zapory drogowe U-20a
* do wygrodzen poprzecznych zastosowa¢ zapory drogowe U-20b
* od strony najazdu umiesci¢ nalezy tablice prowadzacg U-3d
* na tablicy prowadzacej U-3d umiesci¢ nalezy znak C-10
* na zaporze U-20b oraz tablicy prowadzacej U-3d umieSci¢ nalezy S$wiatlg
ostrzegawcze koloru z6ttego
* w ciggu ulicy Kormoranéw przewidziano oznakowanie pionowe ostrzegawcze:
A-14 (roboty na drodze) oraz A-12b/c (zwezenie jezdni prawo/lewostronne), ktére
umiesci¢ nalezy min. 50m przed rejonem robét
* w celu poprawy bezpieczenstwa uczestnikdw ruchu drogowego wprowadzono
oznakowanie B-33 (30 km/h) oraz B-25 (zakaz wyprzedzania), ktére umiescic¢
nalezy min. 30m przed rejonem robot
* zakazy odwotano znakiem B-42 (koniec zakazow), ktére umiesci¢ nalezy 10m za
rejonem prac.
e od strony ruchu pieszego przewidziano zapory drogowe U-20c .
* w celu utrzymania ciggtosci ruchu pieszego przewidziano ktadke dla pieszych
(U-28)
* w ciggu drogi podporzadkowanej przewidziano znak uprzedzajacy o robotach

F-6a o0 wym 900x1200mm



W celu wyeliminowania postoju pojazddw na odcinku prac przewidziano
oznakowanie B-36 (zakaz zatrzymywania si¢ 1 postoju) wraz ze znakami
wskazujagcymi odcinek na ktérym obowigzuje zakaz oraz tabliczkg o tresci
,» W dniach.....”,

szerokos$¢ jezdni pozostawiona dla pojazdéw winna wynosi¢ min. 2,75m

z uwagi na prowadzenie prac na tuku drogi nalezy zastosowac¢ reczne kierowanie

ruchem.

Do oznakowania miejsca robot nalezy zastosowac znaki z grupy wielkosci ,,$rednie”.

Oznakowanie projektowane pokazano na zatgczniku graficznym opracowania - rys. nr 3

ETAP 2

Do wygrodzenia miejsca robot wzdluz jezdni na dlugosci prowadzonych prac
nalezy zastosowac zapory drogowe U-20a

do wygrodzen poprzecznych zastosowa¢ zapory drogowe U-20b

od strony najazdu umiesci¢ nalezy tablice prowadzaca U-3d

na tablicy prowadzacej U-3d umiesci¢ nalezy znak C-10

na zaporze U-20b oraz tablicy prowadzacej U-3d umiesci¢ nalezy S$wiatlg
ostrzegawcze koloru zo6ttego

w ciggu ulicy Kormoranéw przewidziano oznakowanie pionowe ostrzegawcze:
A-14 (roboty na drodze) oraz A-12b/c (zwezenie jezdni prawo/lewostronne), ktore
umiesci¢ nalezy min. 50m przed rejonem robot

w celu poprawy bezpieczenstwa uczestnikow ruchu drogowego wprowadzono
oznakowanie B-33 (30 km/h) oraz B-25 (zakaz wyprzedzania), ktére umiescic¢
nalezy min. 30m przed rejonem robot

zakazy odwotano znakiem B-42 (koniec zakazdw), ktére umiesci¢ nalezy min.
10m za rejonem robot

od strony ruchu pieszego przewidziano zapory drogowe U-20c .

w celu utrzymania ciggtosci ruchu pieszego przewidziano ktadk¢ dla pieszych
(U-28)

w ciggu drogi podporzadkowanej przewidziano znak uprzedzajacy o robotach
F-6a o wym. 900x1200mm

szerokos$¢ jezdni pozostawiona dla pojazdéw winna wynosi¢ min. 2,75m

z uwagi na prowadzenie prac na tuku drogi nalezy zastosowac¢ reczne kierowanie

ruchem

Do oznakowania miejsca robdt nalezy zastosowac znaki z grupy wielkos$ci ,,Srednie”.

Oznakowanie projektowane pokazano na zatgczniku graficznym opracowania - rys. nr 4




8. Planowany termin wprowadzenia i okres obowigzywania organizacji ruchu
drogowego: lipiec -wrzesien 2019

8. Termin przywrocenia stalej organizacji:

Po zakonczeniu robdt i nie dtuzej niz do 30.09.2019r.

9. Uwagi dodatkowe

* Projektowane znaki pionowe bgda znakami z grupy S z licem z folii odblaskowe;j
typu II, tarcze znakéw nie beda znajdowac si¢ w skrajni jezdni.

* Znaki zostang zamocowane na stupkach stalowych ocynkowanych, dolna krawedz
tabliczki usytuowana zostanie na wysokosci 2,2m od powierzchni chodnika.

* Tarcze znakow wykonane zostang z blachy aluminiowej grubos$ci min. 2 mm

* Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do oznakowania i zabezpieczenia miejsca
robdt powinny by¢ widoczne w dzien i w nocy.

* Przed rozpoczeciem robdt nalezy wystgpi¢ Zarzadcy Drogi z wnioskiem o zajecie pasa
drogowego w celu prowadzenia rob6t w pasie drogowym, po zakonczeniu prac
miejsce prowadzenia rob6t nalezy uporzadkowac i odbudowac zgodnie z decyzja
administratora drogi. Urzadzenia zabezpieczajace i znaki drogowe muszg by¢
niezwlocznie usunigte.

* Pracownicy wykonujacy roboty powinni by¢ ubrani w kamizelki ostrzegawcze koloru
pomaranczowego lub z6ttego z elementami odblaskowymi

*  Waszystkie pojazdy wykonujace roboty powinny by¢ wyposazone w ostrzegawczy
sygnatl $wietlny barwy zotte;.

* Miejsca robdt nalezy tak zabezpieczy¢, aby nie stanowity zagrozenia dla uczestnikéw
ruchu zwlaszcza pieszego.

*  Wykonawca jest zobowigzany do kazdorazowego bezwarunkowego umozliwienia
przejazdu pojazdéw uprzywilejowanych oraz pojazdow stuzb miejskich i

komunalnych.



